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Примеры решения задач.   

Расчёт характеристик 

 вентильного индукторного двигателя 



Геометрическая модель 
 Двигатель ВИРД-160В – одна из основных машин серии ВИРД,  

используемых в электроприводе оптикомеханических систем различного 

назначения 

*модель создана средствами пакета 3D проектирования 

Autodesk Inventor 2013 Professional Студенческая версия 



Постановка задачи. 

Исходные данные: 

 
Коэф. заполнения паза медью: kзап = 0.33 

Число фаз: m = 4 

Число полюсов статора: Z1 = 16 

Число зубцов на фазу: Z1 /m = 4 

Число витков катушки: w = 430 

Число полюсов ротора: Z2 = 12 

Односторонний воздушный зазор: 0.2 мм 

Пусковой ток в катушке: j = 1.. 30 А/мм2 

 

Обмоточный провод: ПЭТ-имид 

Материал статора/ротора: сталь 3413(Э330) 

 

 

 

 



Этапы решения задачи 
1. Экспорт эскиза/сечения из Autodesk в формате .dxf 



Этапы решения задачи 
2. Импорт в ELCUT. Задание материалов и меток. 



Этапы решения задачи 
3. Подготовка утилиты LabelMover для параметрического расчета 



Результаты решения задачи 
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Статический электромагнитный момент в пусковом режиме M = f(θ, J) 



Результаты решения задачи 
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Основной магнитный поток фазной катушки (w = 1); Фк = f(θ, J) 



Результаты решения задачи 
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Индуктивность фазной катушки, L = f(θ, J) 



Результаты решения задачи 
Экспорт в MATLAB 
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Результаты решения задачи 
Экспорт в MATLAB 


